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Συστήματα ελέγ�
υ και 
ε�αρτήματα

420 S για υδραυλικές ράμπες 
HLS-2 με αρθρωτ� �είλ
ς 
�είλ
ς
•  Συστήματα ελέγ��υ με
 κλάση πρ�στασίας   
 IP 65 (με πρ�στασία απ�   
 εκτ�&ευ�μεν� νερ�)
•  Ένδει&η λειτ�υργίας 
 με LED
•  Πρ�ετ�ιμασμέν� για   
 λειτ�υργία απελευθέρωσης  
 υδραυλικής ράμπας
•  Δυνατ�τητα σύνδεσης   
 ε&αρτημάτων:
 Κιτ σύνδεσης και διακ�πτης  
 για τη λειτ�υργία   
 απελευθέρωσης    
 �ι�μη�ανικής π�ρτας 
 Τάκ�ς τρ���ύ με αισθητήρα

420 T για υδραυλικές ράμπες 
HTL-2 με τηλεσκ
πικ� �είλ
ς
•  Συστήματα ελέγ��υ με  
 κλάση πρ�στασίας   
 IP 65 (με πρ�στασία απ�   
 εκτ�&ευ�μεν� νερ�)
•  Ένδει&η λειτ�υργίας 
 με LED
•  Πρ�ετ�ιμασμέν� για   
 λειτ�υργία απελευθέρωσης  
 υδραυλικής ράμπας
• ]ε�ωριστ� πλήκτρ� για   
 την πρ�έκταση/σύμπτυ&η   
 τ�υ τηλεσκ�πικ�ύ �είλ�υς  
 ανάλ�γα με την    
 κατεύθυνση.
• Αυτ�ματη επιστρ�φή της
 υδραυλικής ράμπας στη
 θέση ηρεμίας μετά την   
 εκπ�μπή παλμ�ύ
• Δυνατ�τητα σύνδεσης   
 ε&αρτημάτων:
 Κιτ σύνδεσης και διακ�πτης  
 για τη λειτ�υργία   
 απελευθέρωσης    
 �ι�μη�ανικής π�ρτας 
 Τάκ�ς τρ���ύ με αισθητήρα

0λ
κληρωμένες λύσεις π
υ συμφέρ
υν
Απ� τ� σ�εδιασμ� ως την παραγωγή, στη Hörmann 
�λα πρ�έρ��νται απ� μία πηγή. Αυτ� σημαίνει 
υψηλή συμ�ατ�τητα και για τη �ρήση των 
συστημάτων ελέγ��υ σε υδραυλικές ράμπες με 
αρθρωτ� ή τηλεσκ�πικ� �είλ�ς και σε �ι�μη�ανικές 
π�ρτες, καθώς �λα διέπ�νται απ� την ίδια 
φιλ�σ�φία �ειρισμ�ύ, τα ίδια μεγέθη περι�λημάτων, 
τα ίδια σετ καλωδίων.

Ε&�ικ�ν�μηση �ρ�ν�υ και δαπανών κατά τη 
συναρμ�λ�γηση, τη συντήρηση και τ� σέρ�ις είναι 
μερικά ακ�μη πλε�νεκτήματα τ�υ συστήματ�ς 
Hörmann.

Β
ηθητικ� σύστημα Docking 
απ� τη Hörmann // NEO
Για σίγ
υρη στάθμευση
Τ� ��ηθητικ� σύστημα Docking (HDA) της Hörmann παρέ�ει άνετη και 
ασφαλή πρ�σέγγιση τ�υ ��ήματ�ς στ� σταθμ� φ�ρτ�εκφ�ρτωσης. 
#άρη στη διαρκή μέτρηση της απ�στασης μετα&ύ π�ρτας και φ�ρτηγ�ύ 
μειώνεται � κίνδυν�ς υλικών >ημιών και τραυματισμών. 

Π�λυάριθμ�ι αισθητήρες στ� φύλλ� της π�ρτας ανι�νεύ�υν την πίσω 
πλευρά τ�υ κλειστ�ύ φ�ρτηγ�ύ και ελέγ��υν ένα σύστημα σήμανσης 
«πράσιν�υ-κίτριν�υ-κ�κκιν�υ» σηματ�δ�τη.  Κατά τη διάρκεια των 
ελιγμών για τη στάθμευση, τ� �ρώμα τ�υ σηματ�δ�τη υπ�δεικνύει 
στ�ν �δηγ� τ�υ φ�ρτηγ�ύ την απ�στασή τ�υ απ� τη θέση τελικής 
στάθμευσης. 
Τ� κ�κκιν� �ρώμα υπ�δεικνύει πως έ�ει σταθμεύσει ιδανικά στ� σταθμ� 
φ�ρτ�εκφ�ρτωσης. 

Η ακρι�ής μέτρηση διε&άγεται με κύματα υπερή�ων.
Η απ�σταση και η θέση των μεμ�νωμένων φάσεων σήματ�ς (κίτριν� και 
κ�κκιν�) μπ�ρ�ύν να πρ�γραμματιστ�ύν εύκ�λα με τ� �ειριστήρι� HDA.

Βασικ� σύστημα ελέγ�
υ 
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445 S για υδραυλικές ράμπες 
HLS-2 με αρθρωτ� �είλ
ς
•  Συστήματα ελέγ��υ με  
 κλάση πρ�στασίας   
 IP 65 (με πρ�στασία απ�   
 εκτ�&ευ�μεν� νερ�)
•  Πρ�ετ�ιμασμέν� για   
 λειτ�υργία απελευθέρωσης  
 υδραυλικής ράμπας και   
 π�ρτας
•  Αυτ�ματη επιστρ�φή της   
 υδραυλικής ράμπας στη θέση  
 ηρεμίας μετά την εκπ�μπή  
 παλμ�ύ

460 S για υδραυλικές ράμπες 
HLS-2 με αρθρωτ� �είλ
ς
•  Συστήματα ελέγ��υ με  
 κλάση πρ�στασίας   
 IP 65 (με πρ�στασία απ�   
 εκτ�&ευ�μεν� νερ�)
•  Πρ�ετ�ιμασμέν� για   
 λειτ�υργία απελευθέρωσης  
 υδραυλικής ράμπας και   
 π�ρτας
• Αυτ�ματη επιστρ�φή της
 υδραυλικής ράμπας στη
 θέση ηρεμίας μετά την   
 εκπ�μπή παλμ�ύ
• Με ενσωματωμέν� σύστημα  
 ελέγ��υ μιας (φ�υσκωτής)  
 φυσoύνας με ή �ωρίς   
 εκτυλισσ�μεν� πρ�σθετ�   
 πτερύγι�
• Ημιαυτ�ματη λειτ�υργία:
 αυτ�ματ� κλείσιμ� της   
 π�ρτας μετά απ� αυτ�ματη  
 επιστρ�φή της υδραυλικής  
 ράμπας

445 T για υδραυλικές ράμπες 
HTL-2 με τηλεσκ
πικ�
•  Συστήματα ελέγ��υ με  
 κλάση πρ�στασίας 
 IP 65 (με πρ�στασία απ�   
 εκτ�&ευ�μεν� νερ�)
•  Πρ�ετ�ιμασμέν� για   
 λειτ�υργία απελευθέρωσης  
 υδραυλικής ράμπας και   
 π�ρτας
• ]ε�ωριστά πλήκτρα για   
 την πρ�έκταση/σύμπτυ&η   
 τ�υ τηλεσκ�πικ�ύ �είλ�υς  
 ανάλ�γα με την    
 κατεύθυνση.
• Αυτ�ματη επιστρ�φή της
 υδραυλικής ράμπας στη
 θέση ηρεμίας μετά την   
 εκπ�μπή παλμ�ύ

460 T για υδραυλικές ράμπες 
HTL-2 με τηλεσκ
πικ�
•  Συστήματα ελέγ��υ με  
 κλάση πρ�στασίας   
 IP 65 (με πρ�στασία απ�   
 εκτ�&ευ�μεν� νερ�)
•  Πρ�ετ�ιμασμέν� για   
 λειτ�υργία απελευθέρωσης  
 υδραυλικής ράμπας και   
 π�ρτας
• ]ε�ωριστά πλήκτρα για  
 την πρ�έκταση/σύμπτυ&η τ�υ  
 τηλεσκ�πικ�ύ �είλ�υς   
 ανάλ�γα με την κατεύθυνση.
• Αυτ�ματη επιστρ�φή της
 υδραυλικής ράμπας στη
 θέση ηρεμίας μετά την   
 εκπ�μπή παλμ�ύ
• Με ενσωματωμέν� σύστημα  
 ελέγ��υ μιας (φ�υσκωτής)  
 φυσoύνας με ή �ωρίς   
 εκτυλισσ�μεν� πρ�σθετ�   
 πτερύγι�
• Ημιαυτ�ματη λειτ�υργία: 
 αυτ�ματ� κλείσιμ� της   
 π�ρτας μετά απ� αυτ�ματη  
 επιστρ�φή της υδραυλικής 
 ράμπας

• Ανάγνωση μεν�ύ και πρ�γραμματισμ�ς μέσω διπλής ένδει&ης
 7 τμημάτων
• Μεν�ύ σέρ�ις με μετρητές συντήρησης κύκλων και ωρών  
 λειτ�υργίας, καθώς και ανάλυση σφαλμάτων
• Ένδει&η λειτ�υργίας και σφαλμάτων
• Ανάγνωση των 5 τελευταίων μηνυμάτων σφάλματ�ς

• Δυνατ�τητα σύνδεσης ε&αρτημάτων:
 Διακ�πτης για τη λειτ�υργία απελευθέρωσης π�ρτας,   
 τάκ�ς τρ���ύ με αισθητήρα, σηματ�δ�τες, 
 φωτ�κύτταρ�, φως ράμπας, κατα�ώρηση �δηγ�ύ

Πράσιν
 σήμα
O σταθμ�ς φ�ρτ�εκφ�ρτωσης είναι 
έτ�ιμ�ς για τη στάθμευση τ�υ ��ήματ�ς. 

Κίτριν
 σήμα
Τ� φ�ρτηγ� πλησιά>ει στη θέση 
τελικής στάθμευσης. 

Κ�κκιν
 σήμα
Τ� φ�ρτηγ� έ�ει λά�ει τώρα ιδανική 
θέση για την εκφ�ρτωση

6λα τα π
λλαπλά συστήματα �ειρισμ
ύ διαθέτ
υν:

Π
λλαπλ� σύστημα ελέγ�
υ 
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