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Μ�λις σταθμεύσει τ� φ�ρτηγ�, η φυσ�ύνα 
DAS-3 μπ�ρεί να φ�υσκώσει και να 
περικλείσει τ� ��ημα απ� 3 πλευρές. 
Έτσι η στεγαν�π�ίηση παραμένει,  ακ�μη 
και �ταν αν�ί&ει η π�ρτα.

Για να μειωθεί η ανταλλαγή θερμ�τητας, 
έ�ει πρ��λεφθεί μία υπ�δ��ή για την 
π�ρτα μπρ�στά απ� τη ράμπα. 
Αφ�ύ η π�ρτα αν�ί&ει πλήρως, τ� 
τηλεσκ�πικ� �είλ�ς της υδραυλικής 
ράμπας �γαίνει για να μειώσει τ� 
διάκεν� πρ�ς τ� ��ημα.

Τ� σύστημα στάθμευσης HDA της 
Hörmann (�λέπε σελίδες 16-17) 
υπ�στηρί>ει τ�ν �δηγ� κατά την ασφαλή 
στάθμευση. 
Oι π�ρτες τ�υ ��ήματ�ς είναι κλειστές. 
Oι αισθητήρες στ� φύλλ� της π�ρτας 
αναγνωρί>�υν τη θέση τ�υ ��ήματ�ς. 
Oι φαν�ί κ�κκιν�/κίτριν�/πράσιν� 
σηματ�δ�τ�ύν στ�ν �δηγ� τη θέση τ�υ. 
Έτσι μπ�ρεί να σταθμεύσει εύκ�λα και 
�ωρίς >ημιές. 
Η ράμπα και τ� ��ημα είναι 
πρ�στατευμένα. 

Τ
 σύστημα DOBO είναι ειδικά σ�εδιασμέν
 για τη 
μεταφ
ρά φρέσκων πρ
ϊ�ντων, για την απ
φυγή 
κλ
πών και για τ
ν εκτελωνισμ�  // NEO

Πρώτα σταθμεύετε - έπειτα 
αν
ίγετε την π�ρτα: Τ
 
σύστημα DOBO της Hörmann
Στις συνηθισμένες ράμπες, πρώτα κατε�αίνει � �δηγ�ς απ� τ� 
��ημα, αν�ίγει τις π�ρτες και στη συνέ�εια σταθμεύει 
�ριστικά. Αν τ� φ�ρτηγ� έ�ει ήδη σταθμεύσει απ� τ� 
πρ�ηγ�ύμεν� �ράδυ, � �δηγ�ς πρέπει να κάνει κ�υραστικ�ύς 
ελιγμ�ύς πριν την εκφ�ρτωση, για να μπ�ρέσει να αν�ί&ει τις 
π�ρτες τ�υ ��ήματ�ς.  @�ι �μως και με τ� σύστημα DOBO: Τ� 
φ�ρτηγ� μπ�ρεί να πάρει τελική θέση στάθμευσης με τις 
π�ρτες κλειστές. Oι π�ρτες μπ�ρ�ύν να αν�ι�τ�ύν 
�π�ιαδήπ�τε στιγμή.  Και μέ�ρι τ�τε τ� εμπ�ρευμα παραμένει 
ασφαλές στ� ��ημα. Τ� σύστημα DOBO απ�τελεί την ιδανική 
λύση για την απ�λύτως υγιεινή μεταφ�ρά, για την εγγύηση της 
μεταφ�ράς πρ�ϊ�ντων σε κλειστές αλυσίδες ψύ&ης, για τη 
μείωση τ�υ ενεργειακ�ύ κ�στ�υς, για την απ�φυγή κλ�πής  
και για τ�ν εκτελωνισμ�. 

Σημαντικ�! Oι συνθήκες φ
ρτ
εκφ�ρτωσης διαφέρ
υν ανά 
περίπτωση. Απευθυνθείτε στ
υς ειδικ
ύς φ
ρτ
εκφ
ρτώσεων 
της Hörmann για να σας συμ�
υλεύσ
υν διε�
δικά!

Ασφαλής στάθμευση Α�ι�πιστη στεγαν
π
ίηση Άν
ιγμα π�ρτας ράμπας
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Η ράμπα διαθέτει έναν ελεύθερ� �ώρ�, � 
�π�ί�ς αφήνει στις π�ρτες τ� απαραίτητ� 
περιθώρι� για να μπ�ρέσ�υν να αν�ί&�υν 
υπ� αυτές τις συνθήκες. 
Τ� �άθ�ς τ�υ ελεύθερ�υ �ώρ�υ ε&αρτάται 
απ� τ� �αμηλ�τερ� σημεί� των π�ρτών 
τ�υ ��ήματ�ς, �ταν αυτ� είναι πλήρως 
φ�ρτωμέν�. 
Μην &ε�άσετε τις ασφάλειες. 
Τ� μήκ�ς τ�υ ελεύθερ�υ �ώρ�υ πρέπει να 
πρ�σαρμ�>εται στ� πλάτ�ς της π�ρτας. 

Τ� σύστημα DOBO μπ�ρεί να 
�ρησιμ�π�ιηθεί και σε συνδυασμ� με έναν 
σταθμ� φ�ρτ�εκφ�ρτωσης. 
Για τ� σκ�π� αυτ� παραδίδ�υμε και τις  
ανάλ�γες πλατφ�ρμες. 

Η π�ρτα τ�υ κτιρί�υ �ρίσκεται πίσω απ� 
την υδραυλική ράμπα.

Η υδραυλική ράμπα τύπ�υ HTL-2 με τ� 
τηλεσκ�πικ� �είλ�ς μήκ�υς 1000 mm 
καλύπτει α�ίαστα την απ�σταση μετα&ύ 
ράμπας και επιφάνειας φ�ρτωσης και 
μπ�ρεί να τ�π�θετηθεί με ακρί�εια 
εκατ�στ�ύ.

Oι απ�σ�εστήρες πρ�σκρ�υσης VBV 4 
είναι κινητ�ί. 
Σε κατάσταση ηρεμίας, �ρίσκ�νται 250 mm 
πάνω απ� τ� επίπεδ� της ράμπας. 
Αφ�ύ αν�ί&ει η π�ρτα μπ�ρ�ύν να 
�αμηλώσ�υν, για να αν�ί&�υν �ι π�ρτες 
τ�υ φ�ρτηγ�ύ. 
Στη θέση αυτή μπ�ρ�ύν να ασφαλιστ�ύν. 

Κατέ�ασμα απ
σ�εστήρων πρ�σκρ
υσης Άν
ιγμα π
ρτών 
�ήματ
ς Πρ
έκταση υδραυλικής ράμπας
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